Dosierschnecke Iybntn
DSR67 2.0

Volumetrisch und gravimetrisch

Allgemeine Informationen

Die DSR67 ist ein Dosiergerat fur bedingt bis schwerflieende
Schuttgiter im mittleren Leistungsbereich.

Sie besteht aus folgenden Baugruppen: einem Schneckentrog
aus Edelstahl mit Inspektions6ffnung, einem modularen
Getriebeblock, einem zweiteiligen Rihrwerk im Schneckentrog,
einem Drehstrommotor zum Rihrwerksantrieb, einer
Dosierschnecke, einem Drehstrommotor zum
Schneckenantrieb, einem Schneckenrohr und einem
Aufsatzbehalter mit 35 dm?, 60 dm?® oder 110 dm? Inhalt zu
Schuttgutbevorratung.

Fir anbackende Schiittglter, die im Ruhezustand im
Vorlagebehalter zur Verfestigung und Briickenbildung neigen,
kann ein 100 dm?® Behalter mit Auflockerungsrihrwerk (AR)
eingesetzt werden.

Diese Bauteile sorgen im Zusammenspiel fur den Massefluss
des Schutt—gutes und einen gleichmaRigen Schneckenfiillgrad,
da das Ruhrwerk Briickenbildung verhindert und fiir einen
optimalen Schuttgutfluss in die Schnecke sorgt.

Die DSR67 ermdglicht eine leichte Demontage zur Nass- oder
Trockenreinigung. Service und Wartung erfolgen von der
Vorder- oder Rickseite.

Als gravimetrische Version stehen die Wagesysteme MD4,
MDS5 und MD6 mit einer hochauflésenden, digitalen Lastzelle
mit serieller Datenubertragung sowie MS5 und MS6, mit DMS-
Lastzelle zur Verfiigung, die sich alle durch eine Filtertechnik
zur Kompensation von Storeinflissen auszeichnen.

Das Gerat entspricht den CE-Richtlinien.

Typenschliissel

Schneckenantrieb Drehstrommotor

Antriebsleistung 0,25 kW

Schneckendrehzahl 142 min-*

Schneckendrehzahl optional 282 min-’

Trogruhrwerk Ja

Rahrwerksantrieb Drehstrommotor

Antriebsleistung 0,25 kW
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Dosierschnecke
DSR67 2.0

Volumetrisch und gravimetrisch

Steuerungsmodul

Steuer- und Leistungsmodule werden entweder direkt an der Dosierwaage montiert (Congrav® CM-E)
oder zur Schaltschrankmontage angeboten (Congrav® CB-E oder Congrav® CB-S).

Die Steuerungen kdnnen direkt mit den meisten Host-/ SPS-Systemen kommunizieren.

Zeichnungen und Abmessungen

volumetrische

Dosierer gravimetrische Dosierer

Steuerungsmodul CB
DDW-M(4)5(6)-DSR67 2.0 -35Q
DDW-M(4)5(6)-DSR67 2.0 -60
DDW-M5(6)-DSR67 2.0 -110

-- DDW-M6-DSR67 2.0 -100 AR

Steuerungsmodul CM
DDW-M(4)5(6)-DSR67 2.0 -35Q CM
DDW-M(4)5(6)-DSR67 2.0 -60 CM
DDW-M5(6)-DSR67 2.0 -110 CM

DDW-M6-DSR67 2.0 -100 AR CM

Behalter 35 dm® DSR67 2.0 -35Q
Behélter 60 dm®*  DSR67 2.0 -60

Behalter 110 dm®* DSR67 2.0 -110

Behalter 100 dm?
AR

SchneckengréBen und Schneckenleistungen

Schneckent Benennung Rohr- Rohr-& Max. Drehzahl Max. Leistung *
yp @/ p [mm] Benennung [mm] [min-] [dm?/h]
S 30/22 (TA) 320 38,0x3,0 142 (282)/100Hz 97 (192)
S 30/35 (TA) 320 38,0x3,0 142 (282)/100Hz 162 (322)
. S 33/35 (TA) 350 38,0x1,5 142 (282)/ 100Hz 227 (450)
Spiralschnecke
(S) S 43/27 (TA) 443 48,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 272 (541)
S 43/42 (TA) 443 48,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 456 (905)
T w S 52/39 (TA) 563 60,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 588 (1168)
rogaklivierund) g 556 (1) 563 60,3x2,0 142 (282) / 100Hz 997 (1981)
S 67/45 715 76,1x2,3 142 (282)/ 100Hz 1194 (2372)
S 67/71 715 76,1x2,3 142 (282)/ 100Hz 1969 (3909)
S 30/22 443 48,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 172 (341)
S 30/35 443 48,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 281 (558)
S 33/35 443 48,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 322 (640)
Spiralschnecke
~ S 43/27 563 60,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 384 (762)
(S) fur Granulat
S 43/42 563 60,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 629 (1249)
S 52/39 715 76,1x2,3 142 (282)/ 100Hz 878 (1744)
S 52/62 715 76,1x2,3 142 (282)/ 100Hz 1458 (2896)
Blattschnecke B 50/45 ** 563 60,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 571 (1135)
B) Polyurethan B 50/70 ** 563 60,3x2,0 142 (282)/ 100Hz 917 (1821)

* Theoretische Werte bei 100% Schneckenfiillgrad und Motordrehzahl. Je nach FlieReigenschaften des Schittguts kann der
Fillgrad bis zu 50% absinken.Weitere Einschrankungen sind zu berlicksichtigen, da bei gravimetrischer Dosierung
Leistungsreserven im oberen Drehzahlbereich zur Ausregelung von Schiittgewichtschwankungen bendétigt werden. Werte in

Klammern bezogen auf Optionsmotoren.
**alternativ auch als Edelstahlversion erhaltlich
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Technische Spezifikationen
Umgebungstemperatur:
Luftfeuchtigkeit:

max. Unter-/Uberdruck:
Produkttemperatur:

max. Schittgewicht (volumetrisch):

max. Schuttgewicht (bei MD4):

max. Schuttgewicht (bei MD5):
max. Schittgewicht (bei MD6):
max. Schittgewicht (bei MS5):

max. Schittgewicht (bei MS6):

Schneckentrog, Aufsatzbehélter,
Behalterdeckel:

Schnecken, -rohre, Auslaufe:

Nicht produktberiihrende Bauteile:
Aufsatzbehalter 35 dm?, bzw. 60 und 110
dm?:

Aufsatzbehalter 100 dm® AR:
Schneckenantrieb:

Rahrwerkantrieb:

Versorgungsspannung:
Nettowagebereich MD4:
Nettowagebereich MD5:

Nettowagebereich MD6:
Nettowagebereich MS5:
Nettowagebereich MS6:

* andere Werte auf Anfrage
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0°C bis +45°C

bis 85% ohne Kondensation

3 hPa (3 mbar)

0°C bis +60°C *

1,5 kg/dm?3*

0,75 kg/dm? * bei Behalter 35 dm?;
0,35 kg/dm? * bei Behalter 60 dm?
0,9 kg/dm? * bei Behalter 35 dm?;
0,45 kg/dm? * bei Behalter 60 dm?
1,5 kg/dm? * bei Behalter 60 dm?;
1,5 kg/dm? * bei Behalter 110 dm?;
1,5 kg/dm? * bei Behalter 100 dm*®* AR
1,0 kg/dm? * bei Behalter 35 dm?;
0,5 kg/dm?® * bei Behalter 60 dm?®
1,5 kg/dm? * bei Behalter 60 dm?;

1,5 kg/dm? * bei Behalter 110 dm?;
1,5 kg/dm? * bei Behalter 100 dm®* AR

1.4301

1.4571, 1.4301 bzw. Polyurethan, lebensmittelecht gemalk LMBG*
Stahl galvanisch verzinkt oder lackiert (RAL 7035)

Behalterdeckel fur automatische Beflllung oder manuelle
Beflllung

Behalterdeckel mit RUhrwerksantrieb fur Auflockerungsrihrwerk
0,25 kW, IP65; ISO-Klasse F; TEFC; frequenzgeregelt

0,25 kW, IP65; ISO-Klasse F; TEFC; (optional frequenzgeregelt)
AC 230/400 V - 50Hz** bzw. 266/460 V - 60Hz

32 kg bei Behalter 35 dm?; 24 kg bei Behalter 60 dm?

37 kg bei Behalter 35 dm?; 28 kg bei Behalter 60 dm?

264 kg bei Behalter 60 dm?; 255 kg bei Behalter 110 dm?; 227 kg
bei Behélter 100 dm* AR

42 kg bei Behalter 35 dm?; 33 kg bei Behalter 60 dm?®

234 kg bei Behalter 60 dm?; 225 kg bei Behalter 110 dm?; 197 kg
bei Behalter 100 dm® AR

** Drehstrommotoren sind grundsatzlich fir eine Versorgungsspannung von: 230/400 V - 50 Hz, und flr den Betrieb an TT-Netzen,
TN-Netzen oder Netzen mit geerdetem Mittelpunkt vorgesehen. Bei anders gearteten Netzen sind entsprechende

Anpassungsmaflnahmen vorzusehen

Optionen und Zubehor

. Flexible Einlauf- und Entliiftungskompensatoren .

Flexible Auslaufmanschetten

Austauschschnecken, - Schneckenrohre,
Schneckentroge

DESTACO-Spannverschliisse mit Sicherheitsschalter
Ausfiihrungen fir héhere oder niedrigere

Schneckenverlangerung 200 mm

Vertikaler Auslauf mit Schnellverschlussklappe
Wartungsschalter, steckbare Ausfiihrung
Filtersack oder JetFilter zum Entliftungsstutzen
Drehkranz, Verfahrwagen, BagDumper
Druckkompensation am Auslauf und Gesamtgerat

Temperaturen .
+  Explosionsgeschitzte Ausfiihrungen gemaf Richtlinie
2014/34/EU (ATEX)

Reinigungs- und Befiillkonzepte auf Anfrage
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